Axe « géométrie vectorielle » - Chapitre 1

Exercice 2
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1. Calculer les coordonnées du point K. ! ! ! ! !
2. Calculer les coordonnées du point L. : : : ! :
3. Calculer les coordonnées du point M. l l 5 | | l
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On considere les points P et R tels que :
* P le point d'intersection de la droite (AC) et de la médiane issue de B dans le triangle ABC.
* R le point d'intersection de la droite (AB) et de la hauteur issue de C dans le triangle ABC.

Construire les points P et R sur la figure.
. Par lecture graphique, déterminer leurs coordonnées.
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